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( EQUIPO ELECTRONICO JA388

1. ADVERTENCIAS

Atencion: Antes de efectuar cualquiertipo deintervencién en el equipo
electronico (conexiones, mantenimiento), quiten siempre laalimentacion
eléctrica.

- Coloquen linea arriba de lainstalacion uninterruptormagnetotérmico

3. LAYOUTY COMPONENTES
. .
o] "

diferencial con un adecuado umbral de intervencién.
- Conecten el cable de fierra al especifico borne previsto en el conector
J3 del equipo (véase fig.2).

- Separen siempre los cables de alimentacién de los de mando y de
seguridad (pulsador, receptor, fotocélulas, etc.). Para evitar cualquier
interferencia eléctrica utilicen vainas separadas o cable blindado

(con blindaje conectado a la masa).

2. CARACTERISTICASTECNICAS
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led OP_B LED OPEN HOJA 1/ CLOSE
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Tension de alimentacién 115 V= ( +6% -10%) - 50Hz ™
Polencia absorbida oW Led STOP LED STOP
Cargamax. motor 1200W Led FSWCL LED DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD EN CIERRE
gurgamt'm:;.cesoﬁm F;\;: Led FSWOP LED DISPOSITIVOS DE SEGURIDAD EN APERTURA
argamax. electrocenadura
T ——— T Led FCA1 FIN DE CARRERA DE APERTURA HOJA 1
Fusibles de proteccion N 2 (véase fig. 1) led FCC1  FIN DE CARRERA DE CIERRE HOJA 1
Logicasde funcionamiento Automatica / Semioutomafica / Seguridad "paso paso” led FCA2 FIN DE CARRERA DE APERTURA HOJA 2
Semloutomdtica B/ Presencla operador C | Semioutomética "paso paso” Lled FCC2 FIN DE CARRERA DE CIERRE HOJA 2
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4.1. Conexion fotocélulas y dispositivos de seguridad

Antes de conectar las fotocélulas (u ofros dispositivos) es
conveniente elegir el tipo de funcionamiento en base a la
zona de movimiento gue deben proteger (véase fig. 3):

Dispositivos de seguridad en apertura: intervienen solo durante
el movimiento de apertura de la cancela, por lo tanto son
adecuados para proteger las zonas entfre las hojas en
apertura y obstaculos fijos (paredes, efc.) contra los
riesgos de impacto y aplastamiento.

Dispositivos de seguridad en cierre: intervienen sdlo durante el
movimiento de clerre de la cancela, por lo fanto son
adecuados para proteger la zona de cieme contra el
riesgo de impacto,
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Dispositivos de seguridad \
en apertura/cierre

Dispositivos de seguridad
en clerre

Dispositivos
de seguridad
en openuro/

Conexién de una pareja de fotocélulas en cierre, una en
apertura y una en apertura/cierre (esquema aconsejado)
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Dispositivos de seguridad en apertura/cierre: intervienen durante
los movimientos de apertura vy cierre de la cancela, por
lotanto son adecuados para proteger lazona de apertura
y la de cierre contra el riesgo de impacto.

Se aconseja el uso del esquema de la fig.4 (en caso de obstaculos

filos en apertura) o del esquema de la fig.5 (cuando no hay

obstaculos fljos).

NOTA: S§i dos o varios dispositivos fienen la misma funcién
(apertura o cierre) deben conectarse en serie entfre si (véase
fig.12). Deben utilizarse contacfos N.C.

// Conexion de una pareja de fotocélulas en cierre y otra en \
apertura/cierre (esquema aconsejado)
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Conexién de un dispositivo de seguridad en cierre y de un \
dispositivo de seguridad en apertura
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Conexién de 1 pareja de fotocélulas en apertura
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Conexion de 1 pareja de fotocélulas en cierre
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/ Conexién de una pareja de fotocélulas en apertura y ofra \
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Conexidn de dos parejas de fotocélulas en cierre
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Conexion de 2 contactos N.C. en serie \
(P. ej.: Fotocélulas, Stop)
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Conexién de 2 contactos N.A. en paralelo \
(P. ej.. Open A, Open B)
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4.2. Regletade bornesJ3 - Alimentacion (fig. 2)
PE: Conexidn de tierra

N : Alimentfacién 230 V-~ ( Neutro )

L : Alimentacion 230 V-~ ( Linea )

Nota: Para un correcto funcionamiento es obligatoria la
conexion de la farjeta al conductor de tierra presente en la
instalacion., Coloquen linea arriba del sistema un adecuado
interruptor magnetotérmico diferencial.

4.3. Regletade bornes J4 - Mofores y destellador (fig. 2)
M1 : COM / QP / CL: Conexién Motor 1

Puede utilizarse en la aplicacién hoja simple
M2 : COM / OP /[ CL: Conexicn Motor 2

No puede utilizarse en la aplicacion hoja simple
LAMP : Salida destellador ( 230 V ~)
4.4. Regletade bornesJI - Accesorios (fig. 2)

OPEN A - Mando de"AperturaTotal" (N.A.): se enfiende cualquier
emisor de impulso (pulsador, detector, etc.) que, alcerrarse
un contacto, manda la apertura y/o cierre de ambas
hojas de la cancela.

Para instalar varios emisores de impulso de apertura total,
conecten los contactos N.A. en paralelo (véase fig.13).

OPEN B - Mando de "Apertura Parcial" (N.A.) / Cieme: se
entiende cualquier emisor de impulso (pulsador, detector,
etc)) que, al cerrarse un contacto, manda la apertura y/
o cierre de la hoja mandada por el motor M1, Enlas ldgicas
B v C manda siempre el cierre de ambas hojas.

Parainstalar varios emisores de impulso de apertura parcial,
conecten los contactos N.A. en paralelo (véase fig.13).

- Contacto de STOP (N.C.): se entiende cualquier dispositivo
(p. e].: pulsador) gue, al abrir un contacto, puede detener
el movimiento de la cancela.

Para instalar varios dispositives de STOP conecten los
contactos N.C. en serie (véase fig.12).

Nofta: Si no se conectan dispositivos de STOP, puentfeen los
bornes STP y -.

CL FSW - Contacto dispositivos de seguridad en cierre (N.C.): La
funcién de los dispositivos de seguridad en clerre es la de
proteger la zona interesada por el movimiento de las hojas
durante la fase de clerre. En las 1bgicas A-SP-E-EP, durante
la fase de cierre, los dispositivos de seguridad invierfen el
rmovimiento de las hojas de la cancela, o bien detfienen e
invierten el movimiento cuando se liberan (véase
programacion microinterruptor DS2-SW2). En las logicas By
C. durante el ciclo de cierre Interrurmpen el movimiento. No
intenienennuncadurante elciclode apertura. Losdispositivos
de seguridad de cierre, si estan ocupados con la cancela
abierta, impiden el movimiento de cierre de las hojos.
Nota: 5i no se conectan disposifivos de seguridad en cierre,
puenteen los bornes CL y -TX FSW (fig. 7).
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OP FSW - Contacto dispositivos de seguridad en apertura (N.C.):
La funcién de los dispositivos de seguridad en apertura es la
de protegerlazonainteresada por el movimiento de lashojas
durante la fase de apertura. En las ldgicas A-SP-E-EP, durante
la fase de aperturg, los dispositivos de seguridad detienen el
movimiento de las hojas de la cancela y, cuando se liberen,
invierten el movimiento. En las ldgicas B y C, durante el ciclo
de apertura interrumpen el movimiento.Nunca infervienen
durante el ciclo de cierre.

Los dispositivos de seguridad de apertura, si estén ocupados
con la cancela cerradag, impiden el movimiento de apertura
de las hojas.

Nota: Sino se conectan disposifivos de seguridad en aperiura,
puenteen las entradas OP y -TX FSW (fig. 7).

- - Negativo alimentacion accesorios

+ - 24 Vdc - Positivo alimentacion accesorios
Atencién: La carga méxima de los accesorios es de 500
mA. Para calcular las absorciones remitanse a las
instrucciones de cada accesorio.

-TX FSW - Negativo alimentacion transmisores fotocélulas
Utilizando este bome para la conexion del negativo de la
alimentacion de los transmisores fotocélulas, se puede
eventualmente utilizar la funcién FAIL SAFE (véase
programacion microinterruptor DS2-SW3).

Sl se hakillita la funcidn, el equipo verifica el funclionamiento
de las fotoceélulas antes de cada ciclo de apertura o ciere.

4.5. RegletadebomesJ5-Luztestigoy Electrocerradura fig. 2)

W.L. - Alimentacion luz testigo
Conecten enfre este bome y el +24V una eventual luz
testigo de 24 Vdc - 3 W méx. Para no perjudicar el correcto
funcionamienfo del sistema, no_hay que superar la
potencia indicada.

LOCK - Alimentacion electrocemadura
Conecten entre este bome y el +24V una eventual
electrocerradura 12 V ac.

4.6. ConecforJ2 - Conecfor rdpido 5 pins
Se ufiliza para la conexién rapida. Acoplen el accesorio con el
lado componentes dirigido hacia el interior de la tarjeta. La
activacion vy la desactivacion deben efectuarse después de
haber quitado la tension.
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4.7. RegletadebomesJé-Finesde carreray/oencoder(fig. 2)
Estas enfradas estan predispuestas para la conexion de fines de
carrera de apertura y de cierre que pueden mandar, segun el fipo
de programacion, la parada de la hoja o bien el inicio de la
ralentizacion. Hay que puentear los fines de carrera no conectados
(si no se conecta ninguno, No es necesario).

Asirnismo se pueden utilizar los encoders para detectar la posicion
angular de la hoja y por lo tanto tener posiciones de ralentizacion v
de parada independientes del fiempo de frabagjo.

Losfinesde careraylosencoderstambién puedenutiizarse asociados
para detener el movimiento antes de que se dlcance el tope
mecdanico. Para efectuar los cableados, sigan las fig.17a, 17b y 17¢.

FCAI1 - Fin de carrera de apertura Hoja 1
FCCI1 - Fin de carrera de cierre Hoja 1
FCA2 - Fin de carrera de apertura Hoja 2
FCC2 - Fin de carrera de cierre Hoja 2
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\NDTA: [as configuraciones indicadas en los dibujos son Iojs
maximas. Se permiten todas las configuraciones
infermedias, ufilizando sélo algunos elementos (sdlo 1
encoder, solo 1 fin de carrera, 2 encoders y 2 fines de
carrera, etc.).



5. PROGRAMACION DE LOS MICROINTERRUPTORES

/ FUERZA HOJA 1| swu7 | swe | swa FUERZA HOJA 2 | s | sws | sue \
RETARDO DE LA HOJA EN APERTURA (5) | SW1
1 (MIN) ON | ON | ON T (MiN) ON | ON | ON [
2 OFF | ON | ON z OFF | ON | ON 2 ON
3 ON | OFF | oN 3 ON | OFF | ON ) OFF
4 OFF | OFF | ON a OFF | OFF | ON
5 ON | ON | OFF 5 ON | ON | OFF
5 OFF | ON | OFF [ OFf | ON | OFF 2 2
7 on | o | oFF 7 on | o | oFF LOGICA FOTOCELULAS CIERRE sw2
& (M CFF | OFF | OFF 8 (MAX) | OFF | OFF | OFF
in I L I Z IMVIERTE AL LIBERARSE ON
[T 1 0TI INVIERTE INMEDIATAMENTE OFF
1 2 3 45 6 7 8 9 1011 12 |
! 1000 DS2
LOGICA | PAUSA(S) | sw7 | sue | swe |swio T2 a4
£ 7 ON | ON | ON | ON 1
&P 7 OFF | ON | ON | ON
B / ON | OFF | ON | ON
w3
C 7 OfFF | OFF | ON | ON FAIL SAFE
A 0 oN | oN | ofF | on RETARDO DE LA 5 ON
A 10 OFF | ON | OFF | ON HOJA EN CIERRE (5] Swit | swi2 =
NO
A 20 onN o;i oii ON = = | on
4 T o Torlorforfon] g oo
. 5 ON | OFF =
A 120 | oFf | oN | on | oFF 5 o | o Gmgogz I;‘Evinnﬁlicsm Swa
5P 0 on | oFf | oN | oFF s
5P 10 OFf | ofFf | oN | oFF sl ON
P 0 ON | ON | OFF | OFF o =
5P 30 OFF ON OFF OFF
. 5P a0 ON | OFF | OFF | OFF
ng‘ 18 5P 120 | OFF | OFF | OFF | OFF Fig. y

El equipo estd provisto de dos grupos de microinterruptores DS1 (fig.
18) v DS2 (fig.19) que permiten programar los parémetros de
funcionamiento de la cancela,

5.1. MICROINTERRUPTORES Ds]1 (fig.18)

Fuerza Hoja 1y 2

Mediante los microinterruptores SW1, SW2 y SW3 se puede programar
la fuerza (y por lo tanto la seguridad antiaplastamiento) del
accionador conectado a la heja 1. La misma operacion deberd
efectuarse para el motor conectado a la hoja 2, mediante los
microinterruptores SW4, SW5 y SWé,

Légica de funcionamiento

Con los microinterruptores SW7, SW8, SW9 y SW10 se puede elegir la
l6gica de funcionamiento de la automacion. Seleccionando una
l&gica autormdatica (A, SP), la combinacion de los microinterruptores
permite escoger también el tiempo de pausa (fiempo de espera, en
posicion abierta, antes del sucesivo cierre aufomdtico).

Los légicas disponibles, cuyo funcionamiento se describe en las
tablas 3/a-b-c-d-e-f, son las siguientes: A - SP (Autormdticas), E - EP
- B (Semiautomdticas), C (Presencia operador).

Refardo de la hoja en cierre

La prograrmacion de los microinterruptores SW11 y SW12 permite
retardar el arangue en cierre de la hoja 1 respecto ala hoja 2, para
evitar lasobreposicion de las hojas durante el movimiento y aumentar
por consiguiente la seguridad de la instalacion.

5.2. MICROINTERRUPTORES DS2 (fig.19)

Retardo de la hoja en apeniura

La programacion del microinterruptor SW1 permite retardar el
arrangue en apertura de la hoja 2 respecto a la hoja 1, para evitar
que las hojas se obstaculicen entre s durante la fase inicial del
movimiento.

Logica fotocélulas en cierre

Conelmicrointeruptor SW2 se puede elegir eltipo de comportamiento
de la autornacién en caso de que se ocupen las fotocélulas que
protegen el movimiento de cierre de la cancela, Se puede obtener
la inversidn inmediata de las hojas © bien la parada con inversion
cuando se liberan las fotocélulas.

Fail safe

La programacion del microinterruptor SW3 permite activar o
desactivar el test de control de las fotocélulas. Con el Fail safe activo,

el equipo efectta una comprobacion de las fotocélulas antes de
cada movimiento de apertura vy cierre.

Golpe de inversion + golpe de aries

Con el microinferruptor SW4 se pueden activar el "golpe de inversion”
y el "golpe de aries”, El "golpe de inversion" empuja durante alguncs
instantes las hojas en ciere antes de efectuar la apertura de la
cancela, faciitando el desenganche de la electrocerradura.  El
"golpe de aries" manda un empuje en clerre a plena potencia
cuando la cancela ya ha alcanzado el tope, faclitando asl el
enganche de la electrocerradura.

6. PUESTA EN FUNCIONAMIENTO

6.1. COMPROBACIONDELOSLED
La siguiente tabla indica el estado de los Leds en relacién con el
estado de las entradas.
Noten que: Lep encenpipo = contacto cerrado
Lep apacabo = contacto ablerto
Comprueben el estado de los leds de senalizacion como se indica
en la Tabla.

Funcionamiento de los leds de sefalizacion del estado
-

LEDS ENCENDIDO APAGADO N

OP A Mandoactivado Mandoinactive
OPB Mandooctivado Mandoinactivo
STOP Mandoinactivo Mande activado
FSWCL Disp. de seguridad libres Disp. de seguridad ocupados
FSWOP Disp. de seguridadibres Disp. de seguridad ocupados
FCAI (sise usara) | Findecareralibre Fin de carera ocupado
FCCI (sise usara) | Findecareraliore Finde carreraocupado
FCC2(siseusara) | Findecarsraliore Finde cameraocupado

\FCAZ (siseusara) | Findecarreralibre Fin de canera ccupado )

Nota: En negrita la condicién de los leds con la cancela en reposo.

Asimismo, en la tarjeta se encuentra el Led DL10 gue funciona como
se indica en la sigulente tabla:

4 DL10 =
Cancelacerradaen | Cancelaenmovimiento | Aprendizaje fiempos:
reposo: opausa: destelardpidamente
apagad comoluztestigo




6.2.  COMPROBACION DEL SENTIDO DE ROTACION Y DE LA FUERZA

1) Programen las funciones del equipo electrénico segun las
propias exigencias, como indicado en el Cap.5.

2) Quiten la alimentacion al equipo electronico de mando.

3) Desblogueen los accionadores y cologquen manuaimente la
cancela en la linea de centro del dnguloe de apertura,

4) Blogueen de nuevo los accionadores.

5) Restablezcan la tension de dlimentacion.

&) Envien un mando de apertura a la entrada OPEN A (fig. 2) v
comprueben que se mande una apertura de las hojas de la
cancela.

NOTA: Si el primer impulso de OPEN A rmanda un cierre, hay que
quitar la tension e invertir en la regleta de bornes las fases
del motor eléctrico (cables marrdn y negro).

7)  Comprueben laregulacion de la fuerza en los motores v si fuera
necesario modifiquenla (véase Cap.5.1.).
NOTA: Si se utilizan accionadores oleodindmicos, la fuerza debe
programarse al nivel maximo (8).
8) Detengan el movimiento de las hojas con un mando de STOP.
9 Desblogueen los accionadores, cierren las hojas y bloqueen
de nuevo los accionadores.

6.3. APRENDIZAJE DELOS TIEMPOS DE FUNCIONAMIENTO

ATENCION: duranteel procedimiento de aprendizaje, los dispositivos
de seguridad estan desactivados! Por lo tanto, realicien la opercion

evitando cualquier transito en la zona de movimiento de las hojas.

El tiempo de apertura/cierre estd determinado por un
procedimiento de aprendizaje que varia ligeramente si se utilizan
los fines de carrera.

6.3.1. APRENDIZAJE NORMAL TIEMPOS

Elaprendizaje normal (esdecir, sinfines de carrera) puede efectuarse
de dos modaos diferentes:

- APRENDIZAJE SIMPLE:

Comprueben que las hojas estén cerradas, seguidamente presionen
durante 1 segundo el pulsador F: el led DL10 inicia a destellar vy las
hojas inician el movimiento de apertura.

Esperen a gue las hojas lleguen hasta el tope de apertura vy
seguidamente den un impulso de OPEN A (con el radiomando o con
el pulsadeor de llave) para detener el movimiento: las hojas se
detienen y el led DL10 deja de destellar.

El procedimiento ha finalizado y la cancela esta lista para funcionar.
- APRENDIZAJE COMPLETO:

Comprueben gue las hojas estén cerradas, seguidamente presionen
durante mas de 3 segundos el pulsador F: el led DL10 inicia a destellar
¥ la hoja 1 empieza el movimiento de apertura. Mediante impulsos
de OPEN A (con el radiomando o con el pulsador de llave) se
mandan las sigulentes funciones:

1° OPEN - Ralentizaciéon en apertura hoja 1
2° OPEN -

Parada en gpertura hoja 1 e inicio movimiento de
apertura hoja 2

3° OPEN - Ralentizaciéon en apertura hoja 2

4° OPEN - Parada en apertura hoja 2 e inicio inmediato del
movimiento de cierre hoja 2

5° OPEN - Ralentizacion en cierre hoja 2

6° OPEN - Parada en cierre hoja 2 e inicio movimiento de
cierre hoja 1

7° OPEN - Ralentizacion en ciemre hoja 1

8° OPEN - Parada en cierre hoja 1

El led DL10 deja de destellar y la cancela estd lista para funcionar
normalmente,

Notas: =5ise desea eliminar la ralentizacion en algunas fases, hay
que esperar a que la hoja legue hasta el fope y dar dos

impulsos de Open consecutivos (antes de 1 segundo).

5 s6lo esta presente una hoja, hay que realizar igualmente
toda la secuencia. Cuando termina la apertura de la
haoja hay que dar 5 impulsos de Open hasta que la hoja
empiece a cerrarse, y seguidamente se sigue con el
normal procedimiento.

6.3.2. APRENDIZAJE CON FINES DE CARRERA
El aprendizaje con fines de carrera puede efectuarse de dos modos
diferentes:

- APRENDIZAJE SIMPLE:

Compruebenque lashojas estén cerradas, seguidamente presionen
durante 1 segundo el pulsador F: el led DL10 inicia a destellar y las
hojas inician el movimiento de apertura,

Los motores se detienen autorndticamente cuando se alcanzan
los fines de carrera de aperturq, pero es necesario dar un impulso
de OPEN A (con el radiormando © con el pulsador de llave) para
terminar el ciclo; las hojas se detienen y el led DL10 deja de destellar.
El procedimiento ha terminade vy la cancela esta lista para
funcionar.

- APRENDIZAJE COMPLETO:
Comprueben que las hojas estén cerradas, seguidamente presionen
durante mas de 3 segundos el pulsador F: el led DL10Inicia a destellar
y la hoja 1 inicia el movimiento de apertura. Las hojas deceleran
autorndticamente cuando se alcanzan los fines de carrera, por lo
tanto es suficiente informar al equipo, mediante impulsos de OPEN
A (con radiomando o con pulsador de llave), de que se han
alcanzado los fopes:
FCA1 -  Ralentizacién en apertura hoja 1
12 OPEN - Parada en apertura hoja 1 e inicio movimiento de
apertura hoja 2
FCAZ2 - Ralentizaciéon en apertura hoja 2
2° OPEN - Parada en apertura hoja 2 e inicio inmediato del
maovimiento de cierre hoja 2
FCC2 - Ralentizaciéon en clerre hoja 2
3° OPEN - Parada en cierre hoja 2 e inicio movimiento de
cierre hoja 1
FCC1 - Ralentizacion en cierre hoja 1
4° OPEN - Parada en cierre hoja 1
El led DL10O deja de destellar v la cancela estd lista para el
funcionamiento normal.

Notas:  +Sise desea eliminar la ralentizacion en algunas fases, hay
que dar un impulso de Open dentro de 1 s. a partir de

que se alcancen los fines de carrera.

*5i algunos fines de carrera no estan instalados, hagan
iniciar la ralentizacion correspondiente con un impulso
de Open (que sustituye al fin de carrera).

*5i solo esta presente una hoja, hay que realizar
igualmente foda la secuencia. Cuando termina la
apertura de la hoja hay que dar 6 impulsos de Open
hasta que la hoja empiece a cerrarse, y seguidamente
se sigue con el normal procedimiento.

6.3.3. APRENDIZAJE TIEMPOS CON ENCODER

El aprendizaje con encoder puede efectuarse de dos modos
diferentes:

- APRENDIZAJE SIMPLE:

Compruebenquelashojas estén cerradas, seguidamente presionen
durante 1 segundo el pulsador F: el led DL10 inicia a destellar v las
hojas inician el movimiento de apertura.

El movimiento se detiene automdaticamente cuando se alcanza el
tope de apertura vy el led DL10 deja de destellar.

El procedimiento haterminado yla cancela esta lista para funcionar
utilizando una ralentizacion fija.

- APRENDIZAJE COMPLETO:
Compruebenquelashojasestén cerradas, seguidamente presionen
durante mas de 3 segundos el pulsador F: el led DL10Inicia a destellar
y la hoja 1 inicia el movimiento de apertura.
Mediante impuiscs de CPEN A (con radiomando o con pulsador
de llave) se mandan las funciones siguientes:
1° OPEN - Ralentfizacién en aperfura hoja 1 (se detiene
automaticamente cuando se alcanza el fope)
2° OPEN - Inicio movimiento de apertura hoja 2
3° OPEN - Ralentizacién en apertura hoja 2 (se detiene
automaticamente cuando se alcanza el tope)



4° OPEN - Inicio movimiento de cierre hoja 2
5° OPEN - Ralentizacién en clerre hoja 2 (se detiene
automdticamente cuando se alcanza el fope)
6° OPEN - Inicio movimiento de cierre hoja 1
7° OPEN - Ralentizacion en cierre hoja 1 (se detiene
automdticamente cuando se alcanza el tope)
El led DL10 deja de destellar v la cancela estd lista para el
funcionamiento normal.

Notas: £l impulso de ralentizacion debe darse con un clerto
adelanto respecto al fope, para evitar que la hoja llegue

a plena velocidad (seria inferprefado como obstaculo).

*Si s6lo esta presente una hoja. hay que realizar
igualmente foda la secuencia. Cuando termina la
apertura de la hoja hay que dar & impulsos de Open
hasta que la hoja empiece a cerrarse, y seguidamente
se sigue con el normal procedimiento.

6.3.4. APRENDIZAJE TIEMPOS CON ENCODER +FINES DE CARRERA
El aprendizaje con encoder + Fines de carrera puede efectuarse
de dos modos diferentes:

- APRENDIZAJE SIMPLE:
Efectien el mismo procedimiento descrito para el aprendizaje con
fines de carrera. El encoder se usa sélo como sensor de obstaculo.

- APRENDIZAJE COMPLETO:
Efectien el mismo procedimiento descrito para el aprendizaje con
fines de carrera. El encoder se usa sélo como sensor de obstaculo,

Nofas: 5i algunos fines de carrera no estan instalados, hagan
iniciar la ralentizacion correspondiente con un impulso

de Open (que sustituye al fin de carrera).

«Si sélo estd presente una hoja. hay que realizar
igualmente toda la secuencia. Cuando termina la
aperfura de la hoja hay que dar & impulsos de Open
hasta que la hoja empiece a cerrarse, y seguidamente
se sigue con el normal procedimiento.

6.4. PREDESTELLO B
Si se desea aumentar el nivel de seguridad de la instalacién, se
puede activar la funcidon predestello que permite en encender el
destellador & segundos antes del inicio del movimiento de las hojas.
Para activar el predestello realicen las siguientes operaciones:

- Comprueben gue la cancela esté cerada.
- Abran y mantengan abierfo el contacto de Stop.
- Comprueben que el led DL10 esté apagado (si esta
encendido, el predestello ya esta activo).
4 - Presionen el pulsador F durante un instante v comprueben
que se encienda el led DLI0.
5 - Cierren de nuevo el contacto de Stop (DL10 se apaga).

Lok —

Para desactivar la funcidén realicen las siguientes operaciones:

1 - Comprueben que la cancela esté cerrada.

2 - Abran y mantengan abierto el contacto de Stop.

3 - Comprueben que el led DL10 esté encendido (si estd
apagado, el predestello ya esta inactivo).

4 - Presionen el pulsador F durante un instante y comprueben
que el led DL10 se apague.

5 - Cierren de nuevo el contacto de Stop.

7. PRUEBA DE LA AUTOMACION

Cuando termine la programacion, comprueben que la instalacion
funcione correctamente.

Comprueben, especialmente, que la fuerza esté adecuadamente
regulada y que los dispositivos de seguridad intfervengan
correctamente.
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MANUAL DE INSTALACION "o
[ ADSEERR |

Fuertas & Portones Automaticos. SA caC.V

GARANTIA

PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS, S.A. DE C.V., garantiza este producto por el
téermino de 1 afo en todas sus partes y mano de obra contra cualquier defecto de
fabricacion y funcionamiento a partir de fecha de entrega al consumidor.

CONDICIONES

Para hacer efectiva esta garantia, no podran exigirse mayores requisitos que la
presentacion de esta pdliza junto con el producto correspondiente, debidamente sellada
por el establecimiento donde lo adquirié o en: PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS,
S.A. DE C.V. AVENIDA 27 MANZANA 6 LOCAL 3, COL. FERNANDO GUTIERREZ
BARRIOS, BOCA DEL RIO, VERACRUZ, C.P. 94297, R.F.C.: P&P020118328, Tel.: (229)
927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529.

PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS S.A. DE C.V., se compromete a reparar el
producto, asi como las piezas y componentes defectuosos del mismo, sin ningun cargo al
consumidor, los gastos de transportacion del producto que se deriven de su cumplimiento
dentro de su red de servicio seran cubiertos por PUERTAS & PORTONES
AUTOMATICOS, S.A. DE C.V

El tiempo de reparacion en ningun caso debera ser mayor de 30 dias a partir de la
recepcion del producto en cualquier sitio en donde se pueda hacer efectiva la garantia.

Esta garantia no es valida en los siguientes casos.

a) Cuando el producto ha sido utilizado en condiciones distintas a las normales.

b) Cuando el producto no ha sido operado siguiendo las indicaciones del instructivo
proporcionado.

c) Cuando el producto ha sido alterado o reparado por personas no autorizadas por
PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS, S A.DEC.V

En caso de que la presente podliza se extraviara, el consumidor puede recurrir a su
proveedor para que se le expida otra péliza de garantia, previa presentacion de la nota de
compra o factura.

Producto: Sello de la Sucursal:
Modelo:

Marca:

No. Serie:

No. Factura:
Fecha de Entrega:

En caso de requerir partes, componentes, consumibles y accesorios, usted podra
obtenerlos con:

IMPORTADOR:

PUERTAS & PORTONES AUTOMATICOS, S.A. DE C.V.
Tel.: (229) 927-5107, 167-8080, 167-8007, 151-7529.
E-mail: portonesautomaticos@adsver.com.mx

Web: www.adsver.com.mx




